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Tipo VT-VRPA2-.-1X/...

indice Caracteristicas
Conteudo Pagina — Utilizado para comandar valvulas com feedback, tipo 4WRE,
Caracteristicas 1 Tamanho Nominal 6 e 10, série 2X
Dados para pedido 2 — Montada como placa de circuito impresso no formato “Euro-
Descricdo de funcionamento 2 card” 100 x 160 mm, para ser montada em um porta-cartelas
Dados técnicos 3 — Entrada de sinal de comando:
Diagrama de blocos/conexdes elétricas 4e5 * Entrada de diferencial = 10V
Elementos de indicacdo e de ajuste 6e7 e 4 entradas de valor real = 10V ativaveis
Dimenses 8 e Entrada de corrente 4 a 20 mA
InstrucBes sobre projeto e manutencio, - I\;}ver§ao do sinal de comando interno através da entrada de 24
Informagdes complementares 8 ou Jumper

— Escolha do tempo de rampa através de reconhecimento de
quadrante (entrada 24 V) ou ativacdo dos tempos de rampa
(entrada de 24V) (opcao T5)

— Comutacdo da faixa do tempo de rampa através de jumper

Porta-cartelas apropriados:

— Porta-cartelas de 19" VT 19101, VT 19102, VT 19103 e VT
19110 (veja RE 29 768)

— Porta-cartelas fechado VT 12302 (veja RE 30103) com uma

placa cega 4TE/3HE inserida (codigo R900021004) - C_orrelgéq de curva cargct_eristica através de alturas de salto
— Porta-cartelas VT 3002-2X/48F aberto (veja RE 29928) ajustaveis e valores maximos
Somente para montagem em armario de comando! — Entrada de liberagdo
— Sinal de saida “Pronto para Operar”

Fonte de alimentacao:
— Tipo V-NE30-1X, veja RE 29 929 — Entrada de medicdo comutavel (opgéo T5)

Fonte compacta 115/230 VCC 24 VCC, 70 VA —24 VCC, 70 VA — Protecdo de polarizagdo inversa para a alimentacao de tensdo
— Fonte de alimentagdo com conversor CC/CC sem ponto

Aparelho de teste:
zero elevado.

— Descricdo de produto e instrucdo de funcionamento
VT-VRPA2-.-1X/..., veja RE 30 119-B
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Dados para pedido

VI-VRPA2 - —1X/VO/

Amplificador analégico no formato “Euro-card”

Para comando da valvula 4WRE 6-2X =1
Para comando da valvula 4WRE 10-2X

Série 10 até 19
(10 a 19: dados técnicos e conexdes elétricas inalteradas)

=1X

1
/ *
1
Outros dados em texto complementar "
Tl = Com um tempo de rampa
T5 = Com cinco tempos de rampa
Versdo basica

Descricao de funcionamento

" Funcdes auxiliares = ex.: monitoramento de estagio final,
monitoramento do valor real ou sinal de rampa pronta, sob consulta

Fonte de alimentacéo [1]

A cartela amplificadora possui uma fonte de alimentacdo com
limitagdo da corrente de comutagdo. Esta fornece todas as tensdes
de alimentagdo positivas e negativas internamente necessarias. A
limitacdo da corrente de ligagdo previne picos de corrente de ligagdo,
em funcdo dos filtos capacitores existentes nos estagios finais de
corrente.

Programacéo do sinal de comando

0 sinal de comando interno é formado através da somatoria [6]) do
sinal de entrada diferencial [2], do sinal de comando externo exis-
tente na entrada de corrente [3], do sinal ativado [4] e do ajuste do
ponto zero [5] (potenciometro do ponto zero “Zw"). Vale:

Valores | Entrada | Entrada , Entrada Sentido da
normatizados| de corrente |diferencial| vl. medido vazao
-100% | 4mA -10V -10V | PparaBAparaT
0% 12 mA oV oV
100 % 20 mA 10V 10V Ppara A, BparaT
0% |<1mA** ov

**Se a entrada de corrente ndo estiver ligada em circuito ou se houver
rompimento do cabo do valor de referéncia de corrente, o sinal interno
do sinal de comando correspondera a 0%.

Nao ha comutacdo entre entrada de corrente e de tensdo. As entradas
estao disponiveis permanentemente (veja conexdes elétricas).

Ativacdo dos sinais de comando [4]
Podem ser chamados 4 sinais de comando “w1" a "w4".

As tensdes externas de sinal de comando (1 a 4) sdo programadas através
das saidas de tensdo reguladas +10 V e -10V ou através de
potenciémetros externos. Se as entradas de sinal de comando forem
aplicadas diretamente sobre a tensdo regulada, o ajuste dos sinais de
comando é feito diretamente nos potenciémetros “w1” a “w4". Se
houver potencidmetros externos, os potenciémetros internos atuam como
atenuadores ou limitadores.

Sempre é possivel ativar s uma Unica chamada de cada vez. Se forem
ativadas mais chamadas ao mesmo tempo, a chamada “ 1" terd a menor
prioridade e a chamada “4" a maior prioridade.

Um LED amarelo na placa frontal indica qual chamada est4 ativada.
Inversao do sinal de comando [7]

0 sinal de comando formado internamente pelos sinais de entrada, sinais
de comando chamados e sinal de ajuste do ponto zero pode ser invertido

"

através de um sinal externo ou através do jumper J1.Um LED (“-1" na
placa frontal indica a presenca de um sinal de inversdo externo.

Funcéo de liberacao [8]
Com a fungdo de liberagdo sdo liberados os estagios finais de corrente,

e o sinal de comando interno é conduzido até o gerador de rampa. O
sinal de liberacdo é indicado por um LED na placa frontal. Quando é
dada a liberagéo, o sinal de comando interno se modifica (com qual-
quer valor de sinal de comando) com o tempo de rampa programado.
Isto faz com que uma valvula, quando acionada, ndo produza um
golpe ao abrir.

Gerador de rampa [9]

0 gerador de rampa limita 0 aumento do valor ajustado. As funcdes
de salto existentes e o atenuador de amplitude fazem com que o
tempo de rampa nao se prolongue nem se reduza.

Com o jumper J2 reduz-se o tempo de rampa para um minimo (<
2ms) (rampa desligada).

Ajuste externo do tempo de rampa

0 tempo de rampa programado pode ser prolongado através de um
potencidmetro externo. O ajuste pode ser verificado com o auxilio da
entrada de medicdo. Se ocorrer ruptura de cabo, passara a valer
automaticamente o ajuste interno programado.

Gerador de curva caracteristica [11]

Com o gerador de curva caracteristica, a altura de salto e os valores
maximos de sinais positivos e negativos podem ser ajustados as
exigéncias hidraulicas separadamente. A passagem real de uma curva
caracteristica pelo ponto zero ndo é em forma de salto, mas linear.
Limitador de amplitude [12]

0 sinal de comando interno é limitado a aprox. = 110% da faixa
nominal.

Oscilador [14]

0 oscilador produz o sinal de comando do sensor de posi¢ao indutivo.
Demolulador [15]

O demodulador fornece, a partir do sinal do sensor de posicéo, o
sinal de comando da posicdo do émbolo da vélvula. 100% = 10V
Regulador de posicao [17]

0 regulador de posicdo é otimizado especificamente para a valvula.
Estagio final de corrente [18]

0 estagio final de corrente produz a corrente do solendide pulsante
para a valvula proporcional. A corrente do solendide é limitada a 2,5
A até 2,8 A por saida. As saidas de estdgio final sdo a prova de
curto-circuito. Os estagios finais sdo acionados sem corrente quando
ocorre sinal interno de falha, ou na falta de liberacdo.
Reconhecimento de falha [19]

H4 monitoramento de ruptura do cabo do sensor de posicdo e de
curto-circuito no circuito primario, assim como de sobre-corrente do
estagio final.

[ ] = Disposicdo no diagrama em blocos, pagina 4
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Dados técnicos (Nas aplicacdes fora dos valores indicados, favor consultar-nos!)

Tensao de operacao Ug | 24VCC+40 % —20 %
Faixa de operagdo:
— valor limite superior Ug(t) o | 35V
—valor limite inferior Up(t) i | 18V
Poténcia absorvida P, | <24 VA
Corrente absorvida [ <2A
Fusivel I | 2 AM, substituivel
Entradas:
— analdgicas:
e Sinais comando 1 a 4 (entradas de potenciometro) U, | 0a%10V; R,> 100 kQ (a referéncia é M0)
e Sinail de comando 5 (entrada de diferencial) U, | 0a=10V; R, >50kQ
* Sinal de comando 6 (entrada de corrente) I, | 420 mA; Resisténcia aparente Ry = 100 Q
e Tempo de rampa externo U, | 0a+10V; R, =10 kQ (elevado internamente para +15V; a referéncia é MO)
— digitais
e Ativacdo do sinal de comando U|85Val, — entradaativada; R,> 100 kQ
U]0ab65V  — entrada ndo ativada; R, > 100 kQ
e Ativacdo de rampas U|85Val, — entradaativada; R,> 100 kQ
U]0ab65V  — entrada ndo ativada; R, > 100 kQ
¢ Reconhecimento de quadrante U|85Val, —ligado; R, >100kQ
U] 0ab65V  — desligado; R,> 100 kQ
* Inversdo do sinal de comando U|85Val, —ligado; R, >100kQ
U]l 0ab65V  — desligado; R,> 100 kQ
* liberacao U|85Val, —ligado; R, >100kQ
U]l 0ab65V  — desligado; R,> 100 kQ
Faixas de ajuste:
— Ajuste do ponto zero (potencidmetro “Zw") +30%
— Sinais de comando (potencidmetros “w1” a “w4") 0a110%
— Tempos de rampa (potenciémetros “t1"a “t5") 20 ms a 5 s; comutavel 0,2 bis 50 s
— Altura de salto (potenciémetros “S+" e “S—") 0% a50 %
— Atenuacdo de amplitude (potenciémetros “G+" e “G-") 0% a 110 % (vale para ajuste de altura de salto de 0%)
Saidas:
— Sinal de comando Ul£10V£2%; [, =2mA
— Sinal do valor real Ul£10V£2%; [, =2mA
— Sinal do ponto de medicéo (opcao 5) Ul£10V£2%; [, =2mA
— Pronto para operar U | >16V; 50 mA (em caso de falha: U< 1V; R = 10 kQ)
— Tensoes reguladas U | £10V £ 2 %; 25 mA; a prova de curto-circuito
— Estégios finais de corrente /1 0a25A; aprova de curto circuito; pulsante aprox. 5 kHz
— Oscilador U | £5 V cada saida; 10 mA
F|56kHz£ 10 %
— Terminais de medicao U £10V£2%; I, =2mA
Tipo de conexao Régua de conectores de 48 pdlos, DIN 41 612, forma F
Dimensdes da cartela Formato “Euro-card” 100 x 160 mm, DIN 41 494
Dimensdes da placa frontal:
— Altura 3 HE (128,4 mm)
— Largura lado da solda 1 TE (5,08 mm)
— Largura lado dos componentes 3TE
Faixa de temperatura de operacdo admissivel T | 0a+50°C
Faixa de temperatura de armazenagem T|-25°Ca+85°C
Massa m | 0,17 kg (liquido)

D@: Observacio:

Informagdes sobre teste de simulacdo ambiental para as areas EMV (Compatibilidade eletromagnética), clima e esforco mecanico, veja
RE 30119-U (Explicacdes sobre compatibilidade ambiental)

VT-VRPA2-.-1X/... 3/8 RP 30 119/06.03



VT-VRPA2-.-1X/VO/T1

Diagrama de blocos / Conexdes
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VT-VRPA2-.-1X/VOIT5

Diagrama de blocos / Conexdes
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Elementos de indicacdo e de ajuste

VT-VRPA2-.-1X/VO/T1

J3 — Tempo de rampa J4 —> Funcéo de Salto
[D: —— [0.2a50s Desligado .
Rexroth 0,02a5s o Ligado
Hydraulics | |
m -1 G+ S+ Gw- 5- _____— Sem funcao! |
m Ij”f Ij”jl J4|i"i|16 Reserva
®
O1w H __— N&o mudar ajuste!
T Ow imetria do tempo de rampa
®Ow1 (Simetria d pod pa)
®Ow2
QOw3 chch B
®Ow4 132
If“jl Igj I
Zx
] &
[s=s] )7
x[OO|w
foof F |
=
VRPA2 — N&o mudar ajuste! Sem funcéo!
g 2 [D: —— (tensdo de referéncia interna)\ Reservado para fungdes Especiais
J2 —»Funcdo de rampa J1 —>Inversao
Desligado i
LEDs de sinalizacdo: Buchas de medicao: . g Irlvert'do
. o Ligado . Nao Inverte .
Pronto para operar (verde) X, w, t Sinal de medicéo
& Liberacdo (amarelo) 1 Zero de medicdo

-1 invers3o externa .
Ligado em ponte

Ponte aberta
* Ajuste de fabrica, dos jumpers

Potenciometros (parte com LEDs de sinalizacdo):

Zw Ajuste do ponto zero N&o ajustavel pela placa frontal

w1 Sinal de comando 1 Gw+ Atenuador de amplitude p/ sinais comando positivos
w2 Sinal de comando 2 Gw- Atenuador de amplitude p/ sinais comando negativos
w3 Sinal de comando 3 S+  Altura de salto para sentido positivo

w4 Sinal de comando 4 S—  Altura de salto para sentido negativo

t  Tempo de rampa 1

Se forem feitos ajustes nos potenciometros lacrados, a
garantia se encerra!
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Elementos de indicacao e de ajuste

VT-VRPA2-.-1X/VO/T5

J3 —» Tempo de rampa J4 — Funcao de Salto
0,2a50s Desligado .
0,02a5s o Ligado
= Sem funcéo!
[D: ——1 Reserva
Rexroth
Hydraulics /

L= )

®Ow3
Q@ Owi
<@ Ot1
N =17
<@ O3

® Ow2
e =

7Q Ot4
ot5

—
E-14QT Gw+ S+ Gw-_S- , / |
MO U0 i
® . .
N&ao mudar ajuste!
5 gm H ~ (Simetria do tempo de rampa)
E] I
Zx
H Gx

J7
Chave de
selecdo do
ponto de |
medicdo /
¢ [ N&ao mudar ajuste! Sem fungé(\)!

[D: — (tensado de referéncia interna)\ Reservado para funcdes Especiais

J2 —» Funcao de rampa J1 —»Inversao
Desligado Invertido
Ligado . N&o Inverte o
LEDs de sinalizagao: Buchas de medicéo:
Pronto para operar (verde) X, W, v Sinal de medicdo
& Liberacdo (amarelo) L Zero de medicdo Ligado em ponte
—1 inversdo externa Ponte aberta
4Q Reconhecimento de quadrante o Ajuste de fabrica, dos jumpers
T Reservado
Potenciometros (parte com LEDs de sinalizacdo):
Zw Ajuste do ponto zero N&o ajustavel pela placa frontal
w1 Sinal de comando 1 Gw+ Atenuacdo de amplitude p/ sinais comando positivos
w2 Sinal de comando 2 Gw— Atenuacdo de amplitude p/ sinais comando negativos
w3 Sinal de comando 3 S+  Altura de salto para sentido positivo
w4 Sinal de comando 4 S—  Altura de salto para sentido negativo
t1  Tempo de rampa 1
t2  Tempo de rampa 2 Se forem feitos ajustes nos potenciometros
t3  Tempo de rampa 3 lacrados, a garantia se encerra!

t4  Tempo de rampa 4
t5 Tempo de rampa 5
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Dimensoes (medidas em mm)
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Instru¢des sobre projeto e manutencao, informagdes complementares

Outras informacdes, veja “Descricao de produto e instrucdo de funcionamento VT-VRPA2-.-1X/... (RE 30119-B)".

Bosch Rexroth Ltda. Os dados indicados servem somente como descri¢do

Av. Tégula, 888 do produto. Uma declaragdo sobre determinadas caracteristicas
12952-820 Atibaia SP 0U a sua aptiddo para determinado uso, ndo podem ser

Tel: +55 11 4414 5826 concluidos através dos dados. Os dados ndo eximem o

Fax: 455 11 4414 5791 usuario de suas proprias analises e testes. Deve ser observado,
industrialhydraulics@boschrexroth.com.br que 0s Nossos produtos estdo sujeitos a um processo natural de

www.boschrexroth.com.br desgaste e envelhecimento.
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